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Sdrducd tarafindan olusturulan uyari mesajlari

UYARI

SEBEP

YAPILMASI GEREKENLER

ACS 800 TEMP
(4210)

Siricl IGBT asiri sicakhgi. Hata agma limiti
%100.

Ortam kosullarini kontrol edin.
Hava akimini ve fanin ¢calismasini kontrol edin.

Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz olup
olmadigini kontrol edin.

Motor glicini birim gugcle karsilastirin.

Al < MIN FUNC
(8110)
(programmable

Fault Function
30.01)

Analog bir kontrol sinyali izin verilen
minimumdan disuk bir degerde. Yanls bir
sinyal seviyesi veya kontrol baglantilarinda bir
basarisizlik buna sebep olabilir.

Analog kontrol sinyal seviyesinin diizgiin olup
olmadigini kontrol edin.

Kontrol baglantilarini kontrol edin.
Hata Fonksiyon parametrelerini kontrol edin.

BACKUP USED

Sirtct parametrelerinin PC’de saklama
yedeklemesi, kullanim icin yiklenir.

Yikleme tamamlanana kadar bekleyiniz.

BC OVERHEAT
(7114)

Fren kiyicisinda asin yiklenme.

Sdriciyu stop edin. kiyicinin sogumasini
bekleyin.

Kiyici asirt yiklenmesinden korunma
fonksiyonunun parametre ayarlarini kontrol
edin (Bkz. 27 BRAKE CHOPPER parametre
grubu).

Fren déngusiniin izin verilen limitler icinde
oldugundan emin olun.

Siricl besleme AC geriliminin asiri
olmadigindan emin olun.

BRAKE ACKN
(FF74)

Fren onay sinyalinde beklenmedik durum.

Bkz. parametre grubu 42 BRAKE CONTROL.
Fren onay sinyal baglantilarini kontrol edin.

BR OVERHEAT
(7112)

Fren direncinde asiri yuklenme.

Siriciyu stop edin. Direncin sogumasini
bekleyin.

Direng asin ylklenmesinden korunma
fonksiyonunun parametre ayarlarini kontrol
edin (Bkz. 27 BRAKE CHOPPER parametre
grubu).

Fren déngusiniin izin verilen limitler icinde
oldugundan emin olun.

CALIBRA DONE

Cikis akim transformatdrlerinin kalibrasyonu
tamamlandi.

Normal ¢alismaya devam et.

CALIBRA REQ

Cikis akim transformatdrlerinin kalibrasyonu
gerekmekte. Eger suriict skaler kontroldeyse
(99.04parametresi) ve skaler doneryiikte
baslatma 6zelligi aciksa (21.08parametresi )
baslangicta gosterilir.

Kalibrasyon otomatik olarak baglar. Bir siire
bekleyin.

CHOKE OTEMP
(ff82)

Sirlcu cikis filtresinde asin sicaklik. Denetim
kademeli suricilerde kullaniimakta.

Sirtcuyl stop edin. Sogumasini bekleyin.
Ortam sicakhgini kontrol edin. Filtre faninin
dogru yonde donup dénmedigini ve hava
akiminin serbest olup olmadigini kontrol edin.

Hata izleme




177

UYARI

SEBEP

YAPILMASI GEREKENLER

COMM MODULE
(7510)

(programmable
Fault Function)

Sirtict ve master arasindaki dongusel
haberlesme kaybolmus.

Fieldbus haberlesme durumunu kontrol edin.
Bkz. Fieldbus kontrolbdlimd, veya uygun bir
fieldbus adaptor kilavuzu.

Parametre ayarlarini kontrol edin:

- grup 51 (fieldbus adaptor igin)

- grup 52 (Standart Modbus Hatti igin)
Kablo baglantilarini kontrol edin.

Master konfiglirasyonunun yapilip
yapilmadigini veya mesaj génderip/alip
almadigini kontrol edin.

EARTH FAULT
(2330)
(programmable

Fault Function
30.17)

Sirict muhtemelen motor veya motor
kablosunda topraklama hatasina bagh olarak
ylk dengesizligi tespit etti.

Motoru kontrol edin.
Motor kablosunu kontrol edin.

Motor kablosunda gug faktdr diizeltme
kondansatori veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

ENCODER A<>B
(7302)

Puls enkoder fazlama yanlis: Faz A faz B
terminaline baglanmis veya tam tersi.

Puls enkoder fazlari A ve B’nin baglantilarini
birbiriyle degistirin.

ENCODER ERR
(7301)

Puls enkoder ve moduil ve siiriicii arasindaki
puls enkoder modiiliinde haberlesme hatasi.

Puls enkoderi ve baglantisini, puls enkoder
arayiiz moduli ve baglantisini ve parametre
grubu 50’nin ayarlarini kontrol edin.

ID DONE Sirtict motor tanimlama miknatislamasini Normal ¢alismaya devam et.
gerceklestirdi ve calismaya hazir. Bu uyari
normal devreye alma islemlerine aittir.
ID MAGN Motor tanimlama miknatislamasi acgik. Bu Sirtct motor tanimanin tamamlandigini
uyari normal devreye alma islemlerine aittir. gOsterene kadar bekleyin.
ID MAGN REQ Motor tanimlama gerekmektedir. Bu uyari Tanimlama Mikantislamasina Start tusuna
normal devreye alma islemlerine aittir. Stiriicti basarak veya ID Run (Bkz. 99.10parametresi )
motor tanimanin asagidakilerden hangisiyle secerek baslayin .
gerceklestirilecegini kullanicinin segmesini
bekler: Tanimlama Miknatislama ile veya
ID Run ile.
ID N CHANGED Sdrlcinin ID numarasi 1'den degistirildi. ID numarasini 1'e geri degistirin. Bkz. Kontrol
paneli bolima.
ID RUN SEL Motor Tanimlama Calistirma secili ve sirlci Tanimlama Calistirma baslatmak igin Start
ID Run baslatmaya hazir. Bu uyari ID Run tusuna basin.
islemlerine aittir.
10 CONFIG Uygulama programinda bir sinyal arayiiz Hata fonksiyonu agiklamasini kontrol edin

olarak opsiyonel I/O uzanti veya fieldbus
modulundn ¢ikis veya girisi secilmis ancak
uygun 1/0O uzanti moduill ile haberlesme buna
uygun olarak kurulmamis.

(30.22parametresi) ve parametre grubu 98
OPTION MODULES. Gerekli oldugu yerde
ayarlari dizeltin.

MACRO CHANGE

Makro yukleniyor veya Kullanici makro
saklaniyor.

Siriicl gorevi tamamlayana kadar bekleyin.

Hata izleme
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UYARI

SEBEP

YAPILMASI GEREKENLER

MOTOR STALL
(7121)

(programmable

Fault Function
30.10)

Motor sikisma bélgesinde calistiriliyor. Bunun
sebebi asir yuk veya yetersiz motor glic
olabilir.

Motor yukini ve siriciiniin degerlerini kontrol
edin.

Hata Fonksiyon parametrelerini kontrol edin.

MOTOR STARTS

Motor Tanima Calistirmasi baslar. Bu uyari ID
Run islemlerine aittir.

Sidrtct motor tanimanin tamamlandigini
gOsterene kadar bekleyin.

MOTOR TEMP
(4310)

(programmable

Fault Function
30.04 ... 30.09)

Asiri motor sicakhigi. Bunun sebebi asir yik,
yetersiz motor giici, uyumsuz sogutma veya
hatali devreye alma verisi olabilir.

Motor degerlerini, yiiki ve sogutmayi kontrol
edin.

Devreye alma verisini kontrol edin.
Hata Fonksiyon parametrelerini kontrol edin.

MOTOR 1 TEMP
(4312)

Olciilen motor sicakhgi, 35.02 parametresi
tarafindan girilen alarm limitini asmis.

Alarm limitinin degerini kontrol edin.

Gercek sensor sayisinin parametre tarafindan
girilen degerler ile ortlistp ortismedigini
kontrol edin.

Motoru sogumaya birakin. Motor sogutmanin
diizguin oldugundan emin olun: Sogutma fani,
sogutma ylizeylerinin temizligi vs. kontrol edin.

MOTOR 2 TEMP
(4313)

Olciilen motor sicakligi, 35.05 parametresiyle
girilen alarm limitini asmis.

Alarm limitinin degerini kontrol edin.

Gercgek sensor sayisinin parametre tarafindan
girilen degerler ile 6rtistp ortismedigini
kontrol edin.

Motoru sogumaya birakin. Motor sogutmanin
diizglin oldugundan emin olun: Sogutma fani,
sogutma yiizeylerinin temizligi vs. kontrol edin.

PANEL LOSS
(5300)
(programmable

Fault Function
30,02)

Sdric i¢in aktif kontrol konumu olarak
secilmis bir kontrol paneli haberlesmeyi
kesmis.

Panel baglantisini kontrol edin (Bkz. donanim
kilavuzu).

Kontrol panel konnektoériini kontrol edin.
Montaj platformuna kontrol paneli yerlestirin.

Hata Fonksiyon parametrelerini kontrol edin.

POINTER ERROR

Kaynak sec¢im (imleg) parametresi varolmayan
parametre dizinini isaret etmekte.

Kaynak sec¢im (imleg) parametre ayarlarini
kontrol edin.

REPLACE FAN

inverter sogutma faninin calisma suresi
tahmini dmrind asmis.

Fani degistirin. Fan calisma siiresi sayacini
resetleyin01.44.

SLEEP MODE

Uyku fonksiyonu uyuma moduna girmis.

Bkz. 40 PID CONTROLparametre grubu.

SYNCRO SPEED

Motor nominal hizin 99.08 parametresine
ayarlanmis degeri yanlhis: Degder motorun
senkronize hizina fazla yakin. Tolerans %0.1.
Bu uyari sadece DTC modunda aktiftir.

Nominal hizini motor plakasindan kontrol edip
9.08 parametresini ona gore ayarlayin.

THERMISTOR
(4311)

(programmable
Fault Function
30.04 ... 30.05)

Asin motor sicakhgi. Motor termik koruma
modu TERMISTOR segimindedir.

Motor nominal degerlerini ve yuki kontrol edin.
Devreye alma verisini kontrol edin.

Termistor ile DI6 dijital girisi arasindaki
baglantilari kontrol edin.

Hata izleme
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UYARI SEBEP YAPILMASI GEREKENLER
T MEAS ALM Motor sicaklik dl¢ciimi kabul edilebilir araligin Motor sicaklik 6l¢im devresinin baglantilarini
disinda. kontrol edin. Devre semasi i¢in Bkz. Program
ozellikleri.
UNDERLOAD Motor yuku ¢ok disik. Bu ¢alistirilan Calistinlan ekipmanda bir sorun olup
(fféa) ekipmandaki bulunan bir serbest birakma olmadigini kontrol edin.

(programmable
Fault Function
30,13)

mekanizmasi sebebiyle olmus olabilir.

Hata Fonksiyon parametrelerini kontrol edin.

Hata izleme
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Kontrol paneli tarafindan olusturulan uyari mesajlari

UYARI

SEBEP

YAPILMASI GEREKENLER

DOWNLOADING
FAILED

Panelin yiikleme fonksiyonu basarisiz oldu.
Panelden
suriicliye veri kopyalanamadi.

Panelin lokal modda oldugundan emin olun.
Yeniden deneyin(hatta parazit olabilir).
ABB temsilcisi ile temasa gegin.

DRIVE IS
RUNNING
DOWNLOADING
NOT POSSIBLE

Motor ¢alisirken yikleme yapilamaz.

Motoru stop edin. Yiklemeyi gerceklestirin.

NO
COMMUNICATION

X)

Panel Hattinda hatali donanim islemi veya
baglanti sorunu.

Panel Hat baglantilarini kontrol edin.

RESET tusuna basin. Panel reseti yarim
dakikayi bulabilir, litfen bekleyin.

(4) = Panel tipi ve slrticti uygulama programi
surimunde uyumuzluk.

Panel tipi ile slirtict uygulama programinin
suriimund kontrol edin. Panel tipi panel
kapagina basiimistir. Uygulama programi
suriimi 33.02 parametresinde kaydedilmistir.

NO FREE ID
NUMBERS ID
NUMBER
SETTING NOT
POSSIBLE

Panel Hattinda 31 istasyon bulunmakta.

ID numarasini kullanilir hale getirmek tizere
hattaki baska bir istasyonu c¢ikarin.

NOT UPLOADED
DOWNLOADING
NOT POSSIBLE

Hichir kaydetme fonksiyonu
gerceklestiriimemis.

Yuklemeye baslamadan énce kaydetme
fonksiyonunu yerine getirin. Bkz. Kontrol
panelibdlimu .

UPLOADING Panelin kaydetme fonksiyonu basarisiz oldu. Yeniden deneyin(hatta parazit olabilir).
FAILED Siriciden panele hicbir veri kopyalanamadi. ABB temsilcisi ile temasa gecin.

WRITE ACCESS Belli parametreler motor ¢alisirken degisiklik Motoru stop ettirin ve parametre degerini
DENIED yapmaya izin vermez. Denendiginde degistirin.

PARAMETER degisiklikler kabul edilmez ve bir uyari

SETTING NOT gOsterilir.

POSSIBLE

Parametre kilidi agik.

Parametre kilidini agin (Bkz. 16.02
parametresi).

Hata izleme
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Sdrdcd tarafindan olusturulan hata mesajlari

HATA SEBEP YAPILMASI GEREKENLER

ACS 800 TEMP Siricl IGBT asiri sicakhgi. Hata agma limiti Ortam kosullarini kontrol edin.

(4210) %100. Hava akimini ve fanin ¢calismasini kontrol edin.
Sogutma blogu kanatlarinda birikmis toz olup
olmadigini kontrol edin.

Motor glictni birim gucle karsilastirin.
Al < MIN FUNC Analog kontrol sinyali, hatali sinyal seviyesi Analog kontrol sinyal seviyesinin diizgun olup
(8110) veya kontrol baglantisinda hata sebebiyle izin olmadigini kontrol edin.

(programmable
Fault Function
30.01)

verilen degerin altinda.

Kontrol baglantilarini kontrol edin.
Hata Fonksiyon parametrelerini kontrol edin.

BACKUP ERROR

Surtcu parametrelerinin PC’de saklanan
kopyalarini yiiklemede basarisizlik.

Tekrar deneyin. Baglantilari kontrol edin.
Parametrelerin sirtict ile uyumlu olup
olmadigindan emin olun.

BC OVERHEAT Fren kiyicisinda asiri yiklenme. Sirtcuyu stop edin. Kiyiclyl sogumaya
(7114) birakin.
Direng asir yiklenmesinden korunma
fonksiyonunun parametre ayarlarini kontrol
edin (Bkz. 27 BRAKE CHOPPER parametre
grubu).
Fren dénglsinin izin verilen limitler icinde
oldugundan emin olun.
Sirdcinidn besleme AC geriliminin asir
olmadigindan emin olun.
BC SHORT CIR Fren kiyici IGBT(ler)de kisa devre. Fren kiyiciyi degistirin. Fren direncinin bagl ve
(7113) hasarsiz oldugundan emin olun.
BRAKE ACKN Fren onay sinyalinde beklenmedik durum. Bkz.42 BRAKE CONTROL parametre grubu.
(ff74) Fren onay sinyal baglantilarini kontrol edin.
BR BROKEN Fren direnci baglanmamis veya hasarli. Direnci ve direng baglantisini kontrol edin.
(7110) Fren direncinin diren¢ nominal degeri ¢ok Diren¢ nominal deg@erinin belirtilenle

ylksek.

uyustugundan emin olun. Sirtict donanim
kilavuzuna bakin.

BR OVERHEAT
(7112)

Fren direncinde asiri yiklenme.

Sdrlciyu stop edin. Direnci sogumaya birakin.

Diren¢ asir yiklenmesinden korunma
fonksiyonunun parametre ayarlarini kontrol
edin (Bkz. 27 BRAKE CHOPPER parametre
grubu).

Fren déngusinin izin verilen limitler icinde
oldugundan emin olun.

Sirtcinin besleme AC geriliminin asiri
olmadigindan emin olun.

BR WIRING (7111)

Fren direncinin yanlis baglanmasi.

Direng baglantisini kontrol edin. Fren
direncinin hasarsiz oldugundan emin olun.

Hata izleme
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HATA

SEBEP

YAPILMASI GEREKENLER

COMM MODULE
(7510)

(programmable
Fault Function)

Siriict ve master istasyonu ile déngtisel
haberlesme kaybedildi.

Fieldbus haberlesme durumunu kontrol edin.
Bkz. Fieldbus kontrolbdlimi, veya uygun bir
fieldbus adaptor kilavuzu.

Parametre ayarlarini kontrol edin:

- grup 51 (fieldbus adaptor icin) veya
- grup 52 (Standart Modbus Hatti igin)
Kablo baglantilarini kontrol edin.

Masterin haberlesme yapip yapamadigini
kontrol edin.

CURR MEAS Cikis akim 6lgiim devresinde akim Akim transformatdriiniin Ana Devre Arayiiz
(2211) transformator hatasi. Karti, INT ile yapti§i baglantilari kontrol edin.
DC HIGH RUSH Siricl besleme geriliminde asirilik. Besleme Besleme gerilim seviyesini, striiciiniin gerilim
(FF80) gerilimi stirticti nominal gerilim degerinin degerini ve suriicliye izin verilen gerilim

(415,500 veya 690 V) %124’Gnun Gzerindeyse
motor hizi agma seviyesine (nominal hizin
%40'1) hamle (rush) yapar.

araligini kontrol edin.

DC OVERVOLT
(3210)

Ara devrede asiri DC gerilimi. DC asiri gerilim
agma seviyesi 1.3 - Ujmay burada Uy may
sebeke gerilim araliginin maksimum degeridir.
400V siricu igin U5 415 V demektir. 500 V
surdict icin Uqpax 500 V demektir. Ara devrede
sebeke gerilim agma seviyesine karsilik gelen
gercek gerilim 400 V surtci igin 728 VDC ve
500 V siriicu icin 877 VDC dir.

Asiri gerilim kontrolériiniin acik oldugundan
emin olun (Parametre 20.05).

Statik veya gegici asir gerilim olup olmadigina
bakmak icin sebekeyi kontrol edin.

Fren kiyici ve direncini (eger kullaniliyorsa)
kontrol edin.

Yavaslama rampasini kontrol edin.

Serbest durus fonksiyonunu (eger
uygulanabiliyorsa) kullanin.

Sdrtcuyd bir fren kiyici ve fren direnci
uygulayarak yeniden c¢alistirin.

DC UNDERVOLT
(3220)

Eksik sebeke fazi, sigorta atmasi veya
dogrultucu képrusindeki igsel bir hata
sebebiyle ara devredeki DC geriliminde
yetersizlik.

DC dusuk gerilim agma seviyesi 0.65 - Uqmin
dir. Burada Uy, Sebeke gerilim araliginin
minimum degeridir. 400 V ve 500 V siriicller
icin, Uymin 380 V demektir. 690 V surdcdler igin
U1min 525 V demektir. 400 ve 500 V
suriictlerde ara devre gerilim agma seviyesi
307 VDC, 690 V siricilerde ara devre gerilim
acma seviyesi 425 VDC'dir.

Sebeke gerilimini ve sigortalari kontrol edin.

EARTH FAULT
(2330)
(programmable

Fault Function
30.17

Sirict muhtemelen motor veya motor
kablosunda topraklama hatasina baglh olarak
ylk dengesizligi tespit etti.

Motoru kontrol edin.
Motor kablosunu kontrol edin.

Motor kablosunda gli¢ faktor diizeltme
kondansatoru veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.

ENCODER A<>B
(7302)

Puls enkoder fazlama yanlis: Faz A faz B
terminaline baglanmis veya tam tersi.

Puls enkoder fazlari A ve B'nin baglantilarini
birbiriyle degistirin.

Hata izleme
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ENCODER ERR
(7301)

Puls enkoder ve puls enkoder arayiiz moduli
arsinda veya modiuil ve siriici arasinda
haberlesme hatasi.

Puls enkoder ve baglantisini, modil ve
baglantisini ve parametre grubu 50 ENCODER
MODULE ayarlarini kontrol edin.

EXTERNAL FLT
(9000)

(programmable
Fault Function
30,03)

Harici cihazlardan birinde hata.
(Bu bilgi programlanabilir dijital girislerden biri
kullanilarak konfigtre edilebilir.)

Harici cihazlarda hata olup olmadigini kontrol
edin.

30.03 HARICI HATA parametresini kontrol
edin.

FAN OVERTEMP
(ff83)

Sarici cikis filtre faninda asir sicaklik. Step-
up surdcilerde kullaniimakta.

Sdricuyt stop edin. Sogumasini bekleyin.
Ortam sicakhigini kontrol edin. Fanin dogru
yonde doniip dénmedigini ve hava akiminin
serbest olup olmadigini kontrol edin.

ID RUN FAIL

Motor ID Run basariyla tamamlanamadi.

Maksimum hizi (20.02 parametresi ) kontrol
edin. Motor nominal hizinin (99.08
parametresi) en az %80’i kadar olmalidir.

I/0 COMM ERR
(7000)

Kontrol karti, CH1 kanalinda haberlesme
hatasi.

Elektromanyetik arayiz.

CH1 kanalindaki fiber optik kablolarin
baglantilarini kontrol edin.

CH1 kanalina baglanmis tim 1/0 moddllerini
(eger mevcutsa) kontrol edin.

Ekipmanin dizgiin topraklanip
topraklanmadigini kontrol edin. Etrafta yiksek
emisyon cihazlarinin olup olmadigini kontrol
edin.

LINE CONV (ff51)

Hat tarafindaki konvertdrde hata.

Paneli motor tarafindaki konvertor kontrol
kartindan hat tarafindaki konvertor kontrol
kartina alin.

Hata ac¢iklamasi icin hat tarafindaki konvertor
kilavuzuna bakin.

MOTOR PHASE
(ff56)

(programmable
Fault Function
30,16)

Motor fazlarindan biri, motorda,motor
kablosunda, termik rélede(eger kullaniliyorsa)
olusan bir hata sebebiyle veya i¢sel bir hata
ylziinden kaybolmustur.

Motoru ve motor kablosunu kontrol edin.
Termik réleyi (kullaniliyorsa) kontrol edin.

Hata Fonksiyon parametrelerini kontrol edin.
Bu korumay!i devreden ¢ikarin.

MOTOR STALL
(7121)

(programmable
Fault Function

Motor, 6rnegin asiri yik veya yetersiz motor
glcl sebebiyle sikisma bélgesinde
calismaktadir.

Motor yukuni ve siriiciniin nominal
degerlerini kontrol edin.
Hata Fonksiyon parametrelerini kontrol edin.

30.10 ... 30.12)
MOTOR TEMP Asin yik, yetersiz motor gici, yetersiz Motor nominal degerlerini ve yiki kontrol edin.
(4310) sogutma veya hatali devreye alma verisi Devreye alma verisini kontrol edin.

(programmable
Fault Function
30.04 ... 30,09)

sebebiyle asiri (veya asiri gorinen) motor
sicakhgi.

Hata Fonksiyon parametrelerini kontrol edin.

MOTOR 1 TEMP
(4312)

Olciilen motor sicakligi, 35.03 parametresiyle
girilen hata limitini agsmis.

Hata seviyesinin degerini kontrol edin. Motoru

sogumaya birakin. Motor sogutmanin diizgiin

oldugundan emin olun: Sogutma fani, sogutma
yiizeylerinin temizligi vs. kontrol edin.

Hata izleme
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MOTOR 2 TEMP
(4313)

Olgiilen motor sicakhigi, 35.06 parametresiyle
girilen hata limitini agsmis.

Hata seviyesinin degerini kontrol edin. Motoru

sogumaya birakin. Motor sogutmanin diizgiin

oldugundan emin olun: Sogutma fani, sogutma
ylzeylerinin temizligi vs. kontrol edin.

NO MOT DATA Motor verisi verilmemis veya motor verisi Motor verisini 99.04 ... 99.09 parametreleriyle
(ff52) inverter verisiyle drtismayor. karsilastirin.
99.04 ... 99.09.
OVERCURRENT Cikis akimi agma limitini asiyor. Motor yukini kontrol edin.
(2310) * Hizlanma rampasini kontrol edin.
Motoru ve motor kablosunu (fazlama da dabhil
olmak izere) kontrol edin.
Motor kablosunda gui¢ faktor diizeltme
kondansatori veya dalga emici
bulunmadigindan emin olun.
Enkoder kablosunu (fazlama da dahil olmak
Uzere) kontrol edin.
OVERFREQ (7123) | Yanlis ayarlanmis minimum/maksimum hizlar, Minimum/maksimum hiz ayarlarini kontrol
yetersiz fren momenti veya moment edin.
referansini kullanirken ylkteki degisimler Motor frenleme momenti icin yeterliligi kontrol
sebebiyle motor, izin verilen hizdan daha hizli | ggin.
donmekte. Moment kontroliniin kullanihrligini kontrol
Acma seviyesi, calisma araligi mutlak ec.im. )
maksimum hiz limitinden (Dogrudan Moment | Bir fren kiyici veya direnc(ler)e gerek olup
Kontrol modu aktifken) veya frekans limitinden | olmadigini kontrol edin.
(Skaler kontrol aktifken) 40 Hz yukarida.
Calisma arahgi limitleri 20.01 ve 20.02
parametreleriyle (DTC modu aktifken) veya
20.07 veya 20.08 parametreleriyle (Skaler
Kontrol aktifken) ayarlanir.
PANEL LOSS Sdricu igin etkin kontrol konumu olarak Panel baglantisini kontrol edin (Uygun
(5300) secilmis bir kontrol paneli veya DrivesWindow donanim kilavuzuna bakin).

(programmable
Fault Function
30,02)

haberlesmeyi kesmis.

Kontrol panel konnektoriinii kontrol edin.
Montaj platformuna kontrol paneli yerlestirin.
Hata Fonksiyon parametrelerini kontrol edin.
DrivesWindow baglantisini kontrol edin.

PPCC LINK (5210)
*)

INT karta yapilan fiber optik baglanti hatali.

Fiber optik kablolarini kontrol edin.

RUN DISABLE Calisma izni sinyali ahinmamustir. 16.01 parametre ayarini kontrol edin. Sinyali
acin veya secilen kaynagin baglantilarini
kontrol edin.

SLOT OVERLAP iki opsiyon modiilii ayni arayiiz secim 98 OPTION MODULES grubundaki baglanti

baglantisina sahiptir. arayliz secimlerini kontrol edin.

START Start kilidi sinyali ahnmadi. RMIO kartindaki Start Kilidi girisine bagh

INTERLOCK devreyi kontrol edin.

Hata izleme
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HATA

SEBEP

YAPILMASI GEREKENLER

SUPPLY PHASE
(3130)

Eksik sebeke fazi, sigorta atmasi veya
dogrultucu képrusindeki igsel bir hata
sebebiyle ara devredeki DC gerilimi salinim
yapmakta.

DC gerilimindeki salinim DC geriliminin yiizde
13'Une geldiginde bir agma meydana gelir.

Sebeke sigortalarini kontrol edin.

Sebeke besleme geriliminde bir dengesizlik
olup olmadigini kontrol edin.

THERMAL MODE

Motor termik koruma modu yuksek glclu bir
motor i¢in DTC'’ye ayarlanir.

Bkz. 30.05parametresi.

THERMISTOR
(4311)

(programmable
Fault Function

Asirt motor sicakhigi (TERMISTOR segimi aktif
olan bir motor termik koruma fonksiyonu
tarafindan tespit edilmis).

Motor nominal degerlerini ve yiiki kontrol edin.
Devreye alma verisini kontrol edin.

Termistor baglantilarini kontrol edin.

Termistor kablo baglantilarini kontrol edin.

30.04 ... 30.05)
UNDERLOAD Motor yiiki, érnegin ¢alistirilan ekipmaninda Calistinlan ekipmanda bir sorun olup
(fféa) bulunan bir serbest birakma mekanizmasi olmadigini kontrol edin.

(programmable

Fault Function
30,13 ... 30,15)

sebebiyle ¢ok disik.

Hata Fonksiyon parametrelerini kontrol edin.

USER MACRO

Saklanmis Kullanici Makrosu yok veya dosya
eksik.

Kullanici Makrosu yarat.

*) Paralel inverterli yiksek gu¢ birimleri ile ilgili ayrintili bilgi hata komutu03.12'de verilmistir.

Hata izleme



